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ITS POLSKA

@ SmartCity Lab

SmatCity Lab — zatozenia
Podstawowe zadania :

= prowadzenie prac badawczo-rozwojowych technologii ITS dla potrzeb
przemystu,

= szkolenia  dla  operatorow  centréw  zarzgdzania  ruchem
| transportem publicznym oraz zarzadzania kryzysowego,

= atestowanie (w tym badanie zgodnosci i certyfikacja) rozwigzan ITS,

= gromadzenie danych dla celow naukowo-technicznych,
planistycznych i komercyjnych,

= promocja rozwigzan krajowego przemystu ITS na rynkach
Swiatowych.
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ZAKRES DZIAtALNOSCI Wirtualne Miasto

Model mikrosymulacyjny miasta
: *  Planowanie transportu
KCK SmatCity Lab ITS L anowame e

* Testowanie technologii Standaryzacja rynku ITS, protokoty

Szkolenie Kadr Centréw Zarzadzania *  Poligon doswiadczalny R&D komunikacyjne, badania zgodnosci

Ruchem i Centréw Zarzadzania * Szkolenia operatoréw centrow ZR urzadzen

Kryzysowego

*  Tworzenie standardéw i procedur
dla centréw

*  Podnoszenie kwalifikacji

*  Szkolenia okresowe operatoréw
centrow ZR

*  Certyfikacja kompetencji

* Standaryzacja rynku ITS

* Interoperacyjnos$é

*  Aprobaty, certyfikacja, badanie
zgodnosci

* Arbitraz

Wirtualna sie¢ drog krajowych
*  Model symulacyjny sieci drég
*  Planowanie transportu
* Testowanie technologii
Rozwigzania modelowe dla Centréw *  Poligon doswiadczalny R&D
: *  Szkolenia operatoréow centréw ZR

Nauka, Badania i Rozwoj

*  Prace badawcze, magisterskie/
doktorskie,

* Nowe rozwigzania, nowe technologie

* Patenty
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Kontroler scian

Aplikacja WWW graficznych

Architektura .
logiczna KCK Sy do e
SmatCity Lab ITS |

>

Baza danych

akiet do zarzadzania
$cianami graficznymi

(Narzedzia do analizy
danych

Narzedzia do zbierania i
przetwarzania danych
rzeczywistych

Narzedzia do
administrowania
siecia

Oprogramowanie
biurowe (dokumenty,
komunikacja itp)

Dane rzeczywiste
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Stacja robocza z narzefziami do administracyi

Architektura e
fizyczna KCK
SmatCity Lab ITS
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Stacia rebocza Studio TV
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Zrodta danych

* |Istniejgce dane z centrow zarzadzania ruchem.
 Dane komercyjne.
 Dane wtasne (zbierane przez Centrum).
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PRZYKLAD KANADYIJSKI = ITS TESTBED W TORONTO
Przyktadem istniejgcego laboratorium ITS moze by¢ ITS Testbed

powotany do zycia na Uniwersytecie Toronto we wrzesniu 2003 roku. ITS
Testbed sktada sie z nastepujacych elementow:
* Torontonskiej sieci ulic i drog ekspresowych

Ministerstwa Transportu Ontario,
Miasta Toronto,
Zarzgdu Transportu Miejskiego i trzech centrow sterowania ruchem

Uniwersytetu Torontonskiego
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PRZYKLAD KANADYISKI - ITS TESTBED W TORONTO

Przestaniem laboratorium byta idea, zeby wdrozenie nowych technologii
ITS byto poprzedzone okresem badawczo rozwojowym i dogtebnym
zweryfikowaniem rozwigzan w ITS Testbed.

Torontonski ITS Testbed sktada sie z trzech elementow architektury

fizycznej:

« Sciany monitoréw

e Systemu komputerowego wysokiej mocy obliczeniowej

* t3czy Swiattowodowych zapewniajgcych dostep w czasie rzeczywistym do danych z detektorow
i kamer Ministerstwa Transportu Ontario (COMPASS), Miasta Toronto (RESCU) i Zarzadu
Komunikacji Publicznej

* Dodatkowym elementem jest mikrosymulator ruchu, ktory pozwala na uzupetnienie danych
ruchu z modelu symulacyjnego.
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PRZYKLAD KANADYIJSKI = ITS TESTBED W TORONTO
Do budowy systemu ITS Testbed wykorzystano technologie firmy

Siemens, ktore wybrano jako najkorzystniejszg sposrod ofert nadestanych
przez firmy iMPATH, Siemens, IFS i Fortel Networks. Wybrany system
oparty jest na:

* Zintegrowanych tgczach do przesytania obrazu video i danych

* 4 kanatowych kartach video A/D

 Formacie MJPEG (12 Mbps, 30 fps near broadcast quality)

* Szybkosci transferu do 600 Mbps
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GAID incident detection

Adaptive incident

Image processin
management gep v

Environmental impact Planning and land use

M Od Ufy ITS TeSt bEd Ontario Ministry Virtual Toronto
of Transportation
| City of Toronto =T
Toronto Transit
Commission
Real world
Adaptive signal control
Adaptive ramp metering
Dynamic routing r Geographic information
system links
_ Central ; )
Dynamic origin-destination il communicator Advanced public
estimation ’ (Fastracs) b transportation systems
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PRZYKLAD KANADYIJSKI - ITS TESTBED TORONTO

Widok laboratorium l-.ni
ITS Testbed
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Wyzwania KCK SmatCity Lab ITS
 Akredytacja laboratorium

 Wybor oprogramowania
- Systemy operacyjne
— Symulatory
— Pakiet statystyczny
— Oprogramowanie stuzgce do pobieranie i przetwarzania danych
— System zarzgdzania bazg danych
- Serwer WWW i aplikacja WWW
— Narzedzia do wizualizacji danych i generowania (renderowania) obrazu
— Kontroler graficzny 3D dla sciany graficznej
— Pakiet do zarzgdzania scianami graficznymi
— CGUI (Common Graphical User Interface) do zarzgdzania trescig wyswietlang na
Scianie graficzne
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